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3.5.1 Idee, Dirac–Stoss — Idée, impulsion unité de Dirac . . . . . . . . . . . . . . . . . . 84
3.5.2 Die Transformierte der Dirac–Funktion — La transformée de la fonction de Dirac . 86
3.5.3 Anwendung auf ein AWP — Application pour un PVI . . . . . . . . . . . . . . . . 87
3.5.4 Stoss zur Zeit 0 — Coup au temps 0 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 87
3.5.5 Stoss zur Zeit t0 — Coup au temps t0 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 87
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6.1.2 Operatoren — Opérateurs . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 169

6.2 Felder — Champs . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 171
6.2.1 Der Feldbegriff — La notion du champ . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 171
6.2.2 Feldtypen — Types de champs . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 173

6.3 Gradient, Divergenz, Rotation — Gradient, divergence, rotationnel . . . . . . . . . . . . . 175
6.3.1 Laplace– und Nabla–Operator — Opérateurs de Laplace et nabla . . . . . . . . . . 175
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